PRZEDMIAR ROBOT - ORGANIZACJA RUCHU DOCELOWEGO

ilosci

Lp Nr SST Wyszczegdlnienie elementow rozliczeniowych przedmiarowe GEmEls | WEmERED
Jedn. | llosé [z4] [zl]
1 2 3 4 5 6 7
| ROBOTY MONTAZOWE - OZNANOWANIE POZIOME * * * *
1 D-07.01.01. |Oznakowanie poziome w technologii grubowarstwowej m2 | 26,03
* * P-1e 3|mb 0,36 m2 * * * *
* * P-4 20 |mb 4,80 m2 * * * *
* * P-6 54 |mb 4,32 m2 * * * *
* * P-10 12,00 m2 * * * *
* * P-14 3|mb 1,13 m2 * * * *
* * P-17 2 |szt 342 m2 * * * *
RAZEM: [netto PLN]
PRZEDMIAR ROBOT - ORGANIZACJA RUCHU ZASTEPCZEGO
Zos'a Cena jedn. | Wartos¢ netto
Lp Nr SST Wyszczegdlnienie elementow rozliczeniowych przeamiarowe
Jedn. | llos¢ [zH] [zf]
1 2 3 4 5 6 7
1 D-01.02.04. Wyniesienie, konseryvaqa,, demontaz tymczasowej organizacji Kl 100
ruchu na czas trwania robét.
RAZEM: [netto PLN] |




